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ACADEMIE
DE VERSAILLES  Code UAI de I'établissement :

RNE0783286Y

Intitulé du projet : Systeme intelligent

de tri des déchets

Thématique du projet :

Assister I’

homme

Nom du ou des professeurs responsables :

PALAU DE VULPILLIERES

DEFORGE

Formulation du besoin initial :

aille dans le bon bac.

Pouvoir trier les déchets selon le type (plastique, carton, canette, alimentaire) de fagon automatique et que chaque type de déchets

La finalité du produit en lien avec la thématique :

Assister 'lhomme

Eviter les erreurs de tri des déchets.

Le probléme technique a résoudre :

Reconnaissance du type de déchets.

Controle du taux de remplissage des bacs.
Restitution des informations via une IHM.

Déplacement des déchets dans le bac de tri associé au type de déchet.

Diagramme de cas d'utilisation :

UC tri déchets J
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B
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Diagramme d'exigences :

req poubelle inteligents )
==requiresment==
Tri des déchets
text="Pouvoir frier ses déchels de
fagon automatique”
Id="1"
<=requirement== <<requirément>> ==requirement== ==requirement==
Reconnaissance de déchets Déplacement de déchet Remplissage des poubelles IHM
text="Reconnaitre le type de text="Déplacer le déchet text="Voir si les poubelies sont text="Site web permettent de voir le
dechef” jusgqu'a Ia poubelle adequate” pleines” tri des déchets”
Id="1.1 Id="1.2 Jd="1 3" 1d="1.4"
AT, A W
% T =arefine== =;<{ei'|ne>>,-" ‘"\c:<{eﬂne>>
:"=:<Te‘.’|ne>> ==refine== ! .,
<<exigehce>> <<e§;i§ence>> ==reguirement== ==requirement== ==rgguirement==
Vers le bac Dans le bac Poubelle pleine Statistique Controler manuellement
correspondant P | - -
text="Mettre le déchet text="Alerte gaund les text="Statisligue text="Le systéme doit
text="Déplacer les dans le bac” poubelles sont pleines” hebdomadaire et pouvoir étre contréler de
déchets grace au ="1.22 ld="134% mensuelle” facon manuel pour un
convoyeur a bande vers le| ld="1.4.1" utilisateur
bac correspondant au Id="1.42"
type identifa”
Id="1.2.1"
Effectif dans I'équipe projet : 4 Composition 0 [enAC 0 |enEE
1 | enlITEC 3 | enSIN

La production finale :

Production attendue :

Prototype fonctionnel a échelle réduite du systeme de tri intelligent.

Lien avec la Physique-Chimie et/ou les Mathématiques ( STEM ) :

Détection des différentes matiéres et objets.
Cinématique de déplacements de déchets.
Statistiques effectives du tri.

Tache de 'éléve 1 en SIN :

Catégorisation des déchets afin de savoir dans quel bac il faut les mettre.

Tache de 'éléve 2 en SIN :

IHM: affichage du taux de remplissage des bacs de tri.
Statistiques quotidienne, hebdomadaire et mensuelle.

Tache de 'éléve 3 en SIN :

Mise en place du systéme de surveillance des niveaux de remplissage des bacs de tri.

Tache de I'éléeve 4 en ITEC :

Controle manuel du tapis roulant et du systeme de mise dans le bac.

Déplacement de déchets dans le bac correspondant au type identifié par le systeme de reconnaissance.
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